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Nevezés: Kajtar Levente és Vagner Maté — SmartMark1 fejlesztés

A kivalasztott fejlesztési téma

Sajnos Eurépdban a polgdri élet biztonsdgi helyzete igen romldban van. Arra gondoltunk, hogy fejlesztenénk egy
specidlis gépjarmd rendszam felismerd rendszert. Az az Ujdonsdg benne, hogy egy olyan mobil eszkézt készitink
amit loT rendszer( lesz. Célunk, hogy FiWare adaptdldsa is lehetséges legyen. Onnan az eredeti 6tlet, hogy mar
évek 6ta szeretnénk gépjarmU rendszédmfelismerést megvaldsitani az iskola hétsé parkoldjdnak a kapujdhoz.
Sajnos a pdrizsi események tették aktudlissd és a tuddasunk is most ért oda, hogy belevagjunk.

Ebben a mobil eszkdzben kihaszndljuk az internet adta lehetéségeket. Alkalmazdsa igen széles korG lehetne, de
féleg a bdn-, és balesetmegelézés terén. Példdul haszndlhatnd a renddrség, katonasdg, biztonsdgtechnikai
cégek ideiglenes kitelepUléseknél. Vagy fixre kiépitve lehet polgdri Iétesitmények, iskoldk kdrnyezetében
gépjdrmu forgalom regiszirdld és a mindennapi életet, biztonsdgtechnikai oldalrél kdnnyebbé tevéd eszkdz.

A megoldasra iranyuld javaslat
Azt haszndljuk ki, hogy a polgdri és az ipari gydrtdstechnoldgidban mdr meg vannak a mikddéd elemek. Mi
Osszerakjuk ezt egy eszkdzbe/rendszerbe.

Kihaszndljuk azt, hogy az IP infravérds biztonsdgi kamerdk HD mindségben tudnak webes fellletre képet
kdzvetiteni. Kihaszndljuk azt, hogy a National Instruments LabView szoftvere kiegészitve a VBAI (Visual Builder for
Automated Inspection) nagyon leegyszerUsiti a képfeldolgozds és értelmezés eljdrdsait. Kihaszndljuk, hogy a
National Instruments LabView programjdval a myDAQ oktatdsi eszkdzének segitségével digitdlis, és analdg
vezérléseket tudunk sz&mitdégépekkel kUldeni. Kinaszndljuk azt is, hogy az iskoldnk igényei miatt kapunk ,,éles”
tesztelési lehetdségeket és elnyertlk az iskoldnk vezetésének tdmogatdasat.

Az elérendd cél

Ismereteink szerint loT alapu, mobil, ideiglenesen telepitett gépjdrmU rendszdm felismerd eszkdz még nem létezik.
Ezt hozndnk létre. Az internetes kommunikdacio lehetévé teszi, hogy olcsd kitelep Ul eszkdzdket készitsink és
képelemzés pedig nyugodt kdrnyezetben, egy kdzpontban térténjen. A fejlesztés alatt még az a célunk, hogy
megvizsgdljuk, hogy lehetséges-e az, hogy forditott rendszerben a béjdk maguk Raspberry pi2 (esetleg NI myRIO)
hardware-rel vizsgdljdk a gépjdrmi rendszdmokat és csak beavatkozdsi jeleket kUldjenek a kdzponti megfigyeld
rendszernek.

A fenti eszkdzfejlesztéssel a célunk, hogy a tanulds folyamata alatt megismerjik az loT alapU mUkddés
lehetbségeit, gyakorlati informatikai tuddst szerezzink és kiprébdljuk magunkat. Ha lehetéséget kapunk a
bemutatdsra, akkor egy ilyen mikdédd Okos Bojat (SmartMark1) és a hdttérben mikddd informatikai fellletet
prezentdindnk mikodés kdzben és bemutatndk az dltalunk ismert tovabbfejlesztési irdnyokat.

Tovdbbd ezzel az eszkbdzzel segiteni szeretnénk a bdn-, és balesetmegelézéssel foglalkozd hatdsdgoknak. NekUnk
didkoknak lehetéségUnk nyilt az igen korszer( eszkdz6k megismerésére és meg szeretnénk ezt osztani velUk, mivel
nekik a mindennapos tulfeszitett és veszélyes munkdjuk sordn nincs sem idejik, sem energidjuk a korszer(
technoldgidk kévetésére.



A konkrét megvaldsitas modja

Lényegében egy kdzlekedési forgalomtereld bdja tetejébe beépitink egy IP infra HD biztonsagi kamerdt. Ezt
elldtjuk 48 idétartamot bird akkumuldtorral. Ez a mobil eszkdz egy netes felUletre kUldi folyamatosan a felvételeit,
amit elsé korben egy ,,erds hardware-rel” rendsz&mfelismerésre fogunk LabView és VBAI alapokon. Az az
elényUnk, hogy figyelési kdzpont, ésszerl hatdrok kdzétt bdrhol lehet. Mdasodik kérben —a rendelkezésre allé idénk
figgvényében- megnézzik, hogy a rendsz&mfelismerés rdteheté-e egy Raspberry pi 2-es hardware-re, hogy az
ellenérzési eljards a mobil eszkdzben térténhet-e és csak az utasitdsok jdnnének loT alapon le a béjdrdl.
Hardware-nél az NI myRIO eszkdze is célterUlet, de az FPGA programozdsdt még erds kinivdsnak érezzik, ha
hatékony segitségre lelink, akkor meg fogjuk probdini.

A kdzponti feldolgozds alatt dokumentdljuk a gépjdrmU forgalmat és modellezzUk, hogyha van egy lopott/"nem
kivanatos" gépjarmu rendszdmokrél egy lista, akkor jelzi a ,,nem kivanatos” jarmidvet és myDAQ eszkdzre kildd
vissza jelet. Ami lehet kapu zdrdsa, vagy analdg jellel szimuldljuk, hogy a rendszer széban radidforgalmazdson
keresztUl tdjékoztatja a helyszinen beavatkozdsra kész embereket (vagyis egy egyszerG Mi-t is tesztellnk).

Az iskoldban van egy Robotika Tehetséggondozd Mlhely. Nagyon j6 csapat van itt. Ez ad helyet és keretet a
fejlesztések elkészitéséhez.
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